Skrocona instrukcja obstugi
modutu sterujaco-pomiarowego Hall controller
Modut sterujgco-pomiarowy Hall controller stuzy do odczytu temperatury

prébki oraz podfgczenia zasilania i miernikdw niezbednych do pomiaru
przewodnictwa i efektu Halla na prébce.
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Rys. 3 Schemat podtgczenia modutu do ukfadu




IPPF Hall controller

Modut LUMEL RE11

Modut stuzy do odczytu temperatury z czujnika PT100 oraz stabilizacji temperatury na
zadanej wartosci. Wyposazony jest w:
Wyswietlacz wartosci mierzonej (PV) / nazwy parametru pokazujacy:
e warto$¢ mierzong (PV).
e symbole parametréw w trybie konfiguracji / menu online.
e warunki btedu PV.
Wyswietlacz ustawien parametrow pokazujgcy ustawienia parametréw w trybie
konfiguracji / menu online.
Cztery wskazniki LED:
e 1: Wyijscie 1 regulacyjne (dioda LED Swieci sie, gdy wyijscie regulacji 1 jest
wigczone)
e 2: Wyjscie 2 pomocnicze Wt (dioda LED $wieci sie, gdy wyjécie pomocniczego 2
jest wiaczone)
e T: Strojenie (miganie z wiekszg czest.: autoadaptacja, miganie z mniejszg czest.:
samodostrajanie)
e S: Czas wygrzewania (miganie: czas wygrzewania jest wigczony, ciggte Swiecenie:
czas uptynat)
oraz przyciski do programowania z klawiatury.

Dziatanie przyciskow:

TRYB ONLINE
WySwietlenie poziomu 1 Nacisng¢ przycisk v przez 3 s.
Wyswietlenie poziomu 2 Nacisng¢ przycisk a przez 3 s.

Wyswietlenie pozioméw dostepu | Nacisnaé przyciski @ @ przez 3 s.

Wyswietlenie parametréow ONLINE | Mozliwo$¢ wyboru SET1/SET2/TIME na dolnym
wyswietlaczu za pomocg przycisku a

Zmiana  wartosci  parametrow | Nacisnaé 8.9 / a , aby zmieni¢ warto$¢

online parametru.

TRYB PROGRAMOWANIA
WySwietlenie parametrow & b jeden raz przycisk v , aby wyswietli¢
tego samego poziomu. kolejng lub poprzednia funkcje w menu obstugi
Zwigkszanie lub B8 aby zwickszyc | -9 aby
zmniejszanie wartosci zmniejszy¢ warto$¢ funkgiji.

okreslonego parametru.
Wyjscie z trybu programowania 4,9 LAV przyciski przez 3 sek.
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IPPF Hall controller

SPECYFIKACJA MODULU

Sygnat wejsciowy

RTD (PT100)

Czas prébkowania ms
Filtr wejsciowy (FTC) 0,2do 10,0 s
Rozdzielczos¢ 0,1/1°

Jednostka temperatury

Wybdr jednostki °C / °F

Zakres wejsciowy

-150,0 — 850,0 °C/-199,9 — 999,9°F

Dokladnos$¢ wskazan

0,1% wskazania miernika £1 °C

Rodzaj regulacji

Regulacja PID z autoadaptacjg lub
samodostrajaniem

Regulacja zatgcz-wytgcz (ON-OFF)

Zakres proporcjonalnosci (P)

1,0 do 400,0 °C/ 1,0 do 752,0 °F

Czas catkowania (I)

do 9999 s

Czas rozniczkowania (D)

do 9999 s

567 - Awaria czujnika/powyzej zakresu
BLEDY

S E - Awaria czujnika/ponizej zakresu

PROGRAMOWANIE PARAMETROW ONLINE (zmiana ustawianego parametru: .)
Wartos$¢ zadana 1 (domysinie: 50, zakres: SPLL do SPHL)

Gdy na wyéwietlaczu gérnym wybrano 5 € k1 to, naciéniecie przycisku . wyswietli

na gornym wyséwietlaczu: S € £, na dolnym wyéwietlaczu: <50>

Nacisna¢ przyciski i+ /@, aby zwiekszy¢ / zmniejszyé wartosé S € £
Wartos$¢ zadana / strefa rozsuniecia (domyslnie: 0, zakres: SPLL do SPHL)

Gdy na wyswietlaczu gérnym wybrano SEEE/db to, naciéniecie przycisku [ ]

wysSwietli na gornym wyéwietlaczu: S € £ 2 /d b, na dolnym wyséwietlaczu: <0>

Nacisna¢ przyciski [+ /@, aby zwiekszy¢ / zmniejszyé wartos¢ SE E2 /db
Czas wygrzewania (domyslnie: WYL, zakres: WYL, 1 do 9999 min)

Gdy na wyswietlaczu gérnym wybrano EPEA/EELP to, nacisniecie przycisku o

wysSwietli na gérnym wyswietlaczu: £ | nE , na dolnym wyswietlaczu: <WYkt.>

Nacisng¢ przyciski .+'/., aby zwiekszy¢ / zmniejszy¢ czas wygrzewania
g EL
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IPPF Hall controller

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA

1.

Wyswietlenia odchylenia: funkcja stuzy do regulacji wartosci PV w
przypadkach, gdy konieczne jest, aby wartos¢ PV byla zgodna z innym
rejestratorem lub wskaznikiem, lub gdy czujnik nie moze by¢ zamontowany w
odpowiednim miejscu.

Stala czasowa filtra: Filtr wejsciowy stuzy do filtrowania szybkich zmian
zmiennej procesu, ktére powodujg btedy regulacji w aplikacjach o duzej dynamice
lub szybkosci dziatania. Filtr cyfrowy jest réwniez pomocny w sterowaniu
procesami, w ktdrych zaktdcenia elektryczne wptywajg na sygnat wejsciowy. Im
wieksza jest wprowadzona wartos¢ FTC, tym wieksze jest filtrowanie i regulator
wolniej reaguje na proces i odwrotnie.

Autoadaptacja (AT): Funkcja autoadaptacji automatycznie oblicza i ustawia
zakres proporcjonalnosci (P), czas catkowania (I), czas rézniczkowania (D), ARW%
i czas cyklu (CY.T) zgodnie z charakterystykg procesu.

- Dioda LED strojenia miga z wiekszg czestotliwoscig, gdy autoadaptacja jest
aktywna.

- Dioda LED strojenia przestaje miga¢ po zakonczeniu autoadaptaciji.

- Jesli zasilanie zostanie wytgczone przed zakoriczeniem autoadaptacji, zostanie
ono wznowione po wigczeniu zasilania.

- Jesli autoadaptacja nie zostanie zakonczona po 3-4 cyklach, wtedy nie zostanie
wykonana. W takim przypadku nalezy sprawdzi¢ okablowanie i parametry, np.
regulacji, typ wejscia itp.

- W przypadku zmiany wartosci zadanej lub parametréw procesu nalezy ponownie
wykona¢ autoadaptacje.

PID - regulacja z czlonem proporcjonalnym i autoadaptacja

Temp. ' f Zakres proporcjonalnosci

wartos¢ 7“N-17 Naelnlutatalallalele

zadana -// ___________________

AT wyl. Czas =—»

Regulacja ZAt./WYL. (dla trybu regulacji odwrotnej): Przekaznik jest ,WL."”
do momentu uzyskania ustawionej temperatury i wytgcza sie powyzej ustawionej
temperatury. Gdy temperatura zmniejsza sie, przekaznik jest wigczany przy
temperaturze

HISTEREZA: Roznica miedzy temperaturg, w ktorej przekaznik przetgcza sie w
stan ,WL.”, a temperaturg, w ktdrej przekaznik przetacza sie w stan ,WYL.”
nazywa sie histerezg lub strefg rozsuniecia.
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IPPF Hall controller
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Reczny offset (dla regulacji PID i I = 0): Temperatura procesu ustabilizuje
sie po pewnym czasie i powstanie réznica miedzy temperaturg zadang a
temperaturg regulowang. ROznice te mozna zniwelowad, ustawiajgc wartos$¢
recznego offsetu réwng i przeciwng do przesuniecia.

"‘ Regulacja przy recznym offsecie
Temp.

,.;22,12% F/ \'\1 I.-"“X_J-
T_I

Cfcat  HECZMY nesat
ustawiomy

Czas —

Samodostrajanie (ST): Funkcja jest wykorzystywana, gdy wymagana jest
wielokrotna zmiana parametrow PID ze wzgledu na czeste zmiany stanu procesu
np. warto$¢ zadana.

- Dioda LED strojenia miga z mniejszg czestotliwoscig, gdy autoadaptacja jest
aktywna.

- Dioda LED strojenia przestaje miga¢ po zakonczeniu autoadaptaciji.

Temp f '_-z'j'-‘f‘jjﬂ:ﬂ"f".%zﬂ“’lﬁ‘sM'ﬁ rzaragUowans

wanodd | v _ _ 7 ______
Zadana

Czas ==

- Autoadaptacja jest inicjowana w nastepujgcych przypadkach:

1) Po zmianie wartosci zadanej.

2) Po zmianie trybu strojenia. (TUNE=ST)

- ST zostanie uruchomione tylko wtedy, gdy PV < 50% wartosci zadanej.
- ST moze zosta¢ uruchomione tylko, gdy ACT=RE.
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IPPF Hall controller

INSTRUKCJA KONFIGURACJI
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