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Skrócona instrukcja obsługi  

modułu sterująco-pomiarowego Hall controller 

Moduł sterująco-pomiarowy Hall controller służy do odczytu temperatury 

próbki oraz podłączenia zasilania i mierników niezbędnych do pomiaru 

przewodnictwa i efektu Halla na próbce.  

 

Panel przedni  
 

 

Rys. 1 Wygląd panelu przedniego 

 

 

Panel tylni  

  

Rys. 2 Wygląd panelu tylnego 
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Rys. 3 Schemat podłączenia modułu do układu
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Moduł LUMEL RE11 
Moduł służy do odczytu temperatury z czujnika PT100 oraz stabilizacji temperatury na 

zadanej wartości. Wyposażony jest w: 

Wyświetlacz wartości mierzonej (PV) / nazwy parametru pokazujący:  

• wartość mierzoną (PV). 

• symbole parametrów w trybie konfiguracji / menu online. 

• warunki błędu PV. 

Wyświetlacz ustawień parametrów pokazujący ustawienia parametrów w trybie 

konfiguracji / menu online. 

Cztery wskaźniki LED: 

• 1: Wyjście 1 regulacyjne (dioda LED świeci się, gdy wyjście regulacji 1 jest 

włączone) 

• 2: Wyjście 2 pomocnicze WŁ (dioda LED świeci się, gdy wyjście pomocniczego 2 

jest włączone) 

• T: Strojenie (miganie z większą częst.: autoadaptacja, miganie z mniejszą częst.: 

samodostrajanie) 

• S: Czas wygrzewania (miganie: czas wygrzewania jest włączony, ciągłe świecenie: 

czas upłynął) 

oraz przyciski do programowania z klawiatury. 

 

Działanie przycisków: 

TRYB ONLINE 

Wyświetlenie poziomu 1 Nacisnąć przycisk  przez 3 s. 

Wyświetlenie poziomu 2 Nacisnąć przycisk  przez 3 s. 

Wyświetlenie poziomów dostępu Nacisnąć przyciski  przez 3 s. 

Wyświetlenie parametrów ONLINE Możliwość wyboru SET1/SET2/TIME na dolnym 

wyświetlaczu za pomocą przycisku  

Zmiana wartości parametrów 

online 
Nacisnąć + / , aby zmienić wartość 

parametru. 

TRYB PROGRAMOWANIA 

Wyświetlenie parametrów 

tego samego poziomu. 
 lub jeden raz przycisk , aby wyświetlić 

kolejną lub poprzednią funkcję w menu obsługi 

Zwiększanie lub 

zmniejszanie wartości 

określonego parametru. 

+ , aby zwiększyć i +  aby 

zmniejszyć wartość funkcji. 

Wyjście z trybu programowania lub  lub +  przyciski przez 3 sek. 
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SPECYFIKACJA MODUŁU 

Sygnał wejściowy RTD (PT100) 

Czas próbkowania ms 

Filtr wejściowy (FTC) 0,2 do 10,0 s 

Rozdzielczość 0,1 / 1 ° 

Jednostka temperatury Wybór jednostki °C / °F 

Zakres wejściowy -150,0 – 850,0 °C/-199,9 – 999,9°F 

Dokładność wskazań 0,1% wskazania miernika ±1 °C 

Rodzaj regulacji Regulacja PID z autoadaptacją lub 

samodostrajaniem 

Regulacja załącz-wyłącz (ON-OFF) 

Zakres proporcjonalności (P) 1,0 do 400,0 °C / 1,0 do 752,0 °F 

Czas całkowania (I) do 9999 s 

Czas różniczkowania (D) do 9999 s 

BŁĘDY 
 - Awaria czujnika/powyżej zakresu 

 - Awaria czujnika/poniżej zakresu 

 

PROGRAMOWANIE PARAMETRÓW ONLINE (zmiana ustawianego parametru: ) 

Wartość zadana 1 (domyślnie: 50, zakres: SPLL do SPHL) 

Gdy na wyświetlaczu górnym wybrano  to, naciśnięcie przycisku  wyświetli 

na górnym wyświetlaczu:  , na dolnym wyświetlaczu: <50> 

Nacisnąć przyciski + / , aby zwiększyć / zmniejszyć wartość  

Wartość zadana / strefa rozsunięcia (domyślnie: 0, zakres: SPLL do SPHL) 

Gdy na wyświetlaczu górnym wybrano  to, naciśnięcie przycisku  

wyświetli na górnym wyświetlaczu:  , na dolnym wyświetlaczu: <0> 

Nacisnąć przyciski + / , aby zwiększyć / zmniejszyć wartość  

Czas wygrzewania (domyślnie: WYŁ, zakres: WYŁ, 1 do 9999 min) 

Gdy na wyświetlaczu górnym wybrano  to, naciśnięcie przycisku  

wyświetli na górnym wyświetlaczu:  , na dolnym wyświetlaczu: <WYŁ.> 

Nacisnąć przyciski + / , aby zwiększyć / zmniejszyć czas wygrzewania 
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INSTRUKCJA UŻYTKOWANIA 

1. Wyświetlenia odchylenia: funkcja służy do regulacji wartości PV w 

przypadkach, gdy konieczne jest, aby wartość PV była zgodna z innym 

rejestratorem lub wskaźnikiem, lub gdy czujnik nie może być zamontowany w 

odpowiednim miejscu. 

2. Stała czasowa filtra: Filtr wejściowy służy do filtrowania szybkich zmian 

zmiennej procesu, które powodują błędy regulacji w aplikacjach o dużej dynamice 

lub szybkości działania. Filtr cyfrowy jest również pomocny w sterowaniu 

procesami, w których zakłócenia elektryczne wpływają na sygnał wejściowy. Im 

większa jest wprowadzona wartość FTC, tym większe jest filtrowanie i regulator 

wolniej reaguje na proces i odwrotnie. 

3. Autoadaptacja (AT): Funkcja autoadaptacji automatycznie oblicza i ustawia 

zakres proporcjonalności (P), czas całkowania (I), czas różniczkowania (D), ARW% 

i czas cyklu (CY.T) zgodnie z charakterystyką procesu. 

- Dioda LED strojenia miga z większą częstotliwością, gdy autoadaptacja jest 

aktywna. 

- Dioda LED strojenia przestaje migać po zakończeniu autoadaptacji. 

- Jeśli zasilanie zostanie wyłączone przed zakończeniem autoadaptacji, zostanie 

ono wznowione po włączeniu zasilania. 

- Jeśli autoadaptacja nie zostanie zakończona po 3-4 cyklach, wtedy nie zostanie 

wykonana. W takim przypadku należy sprawdzić okablowanie i parametry, np. 

regulacji, typ wejścia itp. 

- W przypadku zmiany wartości zadanej lub parametrów procesu należy ponownie 

wykonać autoadaptację. 

 
4. Regulacja ZAŁ./WYŁ. (dla trybu regulacji odwrotnej): Przekaźnik jest „WŁ.” 

do momentu uzyskania ustawionej temperatury i wyłącza się powyżej ustawionej 

temperatury. Gdy temperatura zmniejsza się, przekaźnik jest włączany przy 

temperaturze 

HISTEREZA: Różnica między temperaturą, w której przekaźnik przełącza się w 

stan „WŁ.”, a temperaturą, w której przekaźnik przełącza się w stan „WYŁ.” 

nazywa się histerezą lub strefą rozsunięcia. 
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5. Ręczny offset (dla regulacji PID i I = 0): Temperatura procesu ustabilizuje 

się po pewnym czasie i powstanie różnica między temperaturą zadaną a 

temperaturą regulowaną. Różnicę tę można zniwelować, ustawiając wartość 

ręcznego offsetu równą i przeciwną do przesunięcia. 

 
6. Samodostrajanie (ST): Funkcja jest wykorzystywana, gdy wymagana jest 

wielokrotna zmiana parametrów PID ze względu na częste zmiany stanu procesu 

np. wartość zadana.  

- Dioda LED strojenia miga z mniejszą częstotliwością, gdy autoadaptacja jest 

aktywna. 

- Dioda LED strojenia przestaje migać po zakończeniu autoadaptacji. 

 
- Autoadaptacja jest inicjowana w następujących przypadkach: 

1) Po zmianie wartości zadanej. 

2) Po zmianie trybu strojenia. (TUNE=ST) 

- ST zostanie uruchomione tylko wtedy, gdy PV < 50% wartości zadanej. 

- ST może zostać uruchomione tylko, gdy ACT=RE. 
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